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• Alphasense (Velká Británie) – nakoupeny některé plynové a prachový senzor

• Winsen (Čína) - nakoupeny některé plynové senzory

• Cairpol (Francie) - nakoupeny některé plynové senzory

• Aeroqual (Nový Zéland) - nakoupeny některé plynové a prachový senzor

• Plantower (Čína) - nakoupeny prachové senzory

• Libellium (Španělsko) – senzory nebyly nakoupeny z důvodu využití senzorů Alphasense

• Camea (Česká republika) – senzory nebyly nakoupeny z důvodu využití senzorů Alphasense

• Nanosense (Polsko) – senzory nebyly nakoupeny z důvodu využití senzorů Alphasense

• AQMesh (Velká Británie) – senzory jsou příliš nákladné a nesplňují tak požadavek na nízkonákladové řešení

• Scentroid (Kanada) – senzory jsou příliš nákladné a nesplňují tak požadavek na nízkonákladové řešení
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Název senzoru Měřené látky Rozsah měření Množství
Cairsens NO2 NO2 0,02 - 0,25 ppm 2
Cairsens NM VOC Suma těkavých organických látek (VOC) 0,01 – 16 ppm 1

Cairsens CO CO 0,05 – 20 ppm 2
Alphasense B43F NO2 do 20 ppm 2
Alphasense B4 NO do 20 ppm 2
Alphasense PID-AH2 Suma těkavých organických látek (VOC) do 50 ppm 2

Alphasense B4 CO do 1000 ppm 2
Alphasense OPC-N2 Prašné částice – frakce PM10, PM2.5, PM1.0 0,38 - 17 μm 2

Winsen ME3-NO2 NO2 0,1 – 20 ppm 2
Winsen ZP01-MP503 Suma těkavých organických látek (VOC), po dodání zjištěno, 

že uvedený senzor je nevhodný pro požadovanou aplikaci
nevhodný 2

Winsen ME3-CO CO 0,5 – 1000 ppm 2
Plantower Prašné částice – frakce PM10, PM2.5, PM1.0 0,3 - 10 μm 2

Aeroqual AQY O3, NO2, PM2.5, meteorologie O3 0,1 – 200 ppb

NO2: 0,1 – 500 ppb

PM 0 - 1000 μg/m3

2
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Senzor 2aPM10 4aPM10

Abs -53.5777 -56.879

Abs r 0.0000 0.0000

Slope 3.7938 4.5804

Slope r 0.0029 0.1231

Exponent r 2.6361 1.8715

R2 0.0471 0.2801

R2 r 0.3064 0.2975
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Senzor at101PM10 at104PM10

Abs -9.8823 -10.8422

Abs r - -

Slope 1.9479 1.5851

Slope r - -

Exponent r - -

R2 0.6458 0.6532

R2 r - -



Senzor 2aNO2 2cNO2 2vNO2 4aNO2 4cNO2 4vNO2

Abs 243.1955 -1.2488 17.4752 100.9462 7.2098 48.1601
Abs r 283.4653 0.0000 85.5073
Slope 1.0695 0.2306 0.0066 -2.9080 0.8399 -0.0022
Slope r -1.0559 0.0137 -0.0884
Exponent r 1.8234 2.0498
R2 0.0008 0.6809 0.0006 0.3509 0.8442 0.0000
R2 r 0.1159 0.7289 0.4231
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Senzor 2aNO 4aNO
Abs 101.2405 38.9808
Abs r 101.4027 39.0241
Slope -0.7830 -0.0750
Slope r -0.8033 -0.0815
R2 0.7621 0.1320
R2 r 0.7812 0.1315
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Senzor 2aCO 2cCO 2vCO 4aCO 4cCO 4vCO
Abs 0.1444 0.1916 0.4368 0.0655 0.3447 0.8868
Abs r 0.0716 0.1255 0.3242 0.0372 0.3010 0.7559
Slope 0.3724 0.2833 0.5396 0.4299 0.3643 0.8252
Slope 
r

0.4827 0.3845 0.7108 0.4726 0.4304 1.0269

R2 0.4583 0.3721 0.3210 0.6617 0.5696 0.3252
R2 r 0.6868 0.5313 0.4417 0.7098 0.6736 0.3605
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